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1. Allgemeines

Das modulare Reglersystem KS vario erlaubt den Anschluss von verschiedenen Feldbusschnitt-
stellen. Hierzu wird der jeweilige Buskoppler als Kopfstation fiir ein Reglersystem benutzt.

Uber einen dieser Buskoppler wird {ber eine frontseitige Schnittstelle (RJ45-Stecker) das
EtherNet/IP Protokoll unterstitzt. Hierlber wird eine Ubertragung aller Prozess-, Parameter- und
Konfigurationsdaten ermdéglicht. Diese Kommunikationsschnittstelle ermdéglicht Verbindungen zu
Ubergeordneten Steuerungen, Visualisierungstools etc..

Eine weitere, standardmaBig immer vorhandene Schnittstelle befindet sich auf den Reglerbau-
steinen KS vario. Diese vollwertige RS232 Schnittstelle dient dem Anschluss des BlueControl®
Engineering-Tools, das auf einem PC ablauft.

Ubertragungsrate )
Der EtherNet/IP Buskoppler arbeitet als Kommunikationsadapter mit einer maximalen Ubertra-
gungsrate von 100Mbit.

Kapazitat
Der EtherNet/IP Buskoppler ermdglicht bis zu 16 EtherNet/IP Verbindungen (Connections / Ses-
sions) sowie eine Modbus-TCP Verbindung (AlternativanschluB BlueControl®).

2. Hinweise zum Betrieb

2.1 Anschluss der Schnittstelle

Die physikalische Ethernet-Anbindung erfolgt Gber die frontseitige RJ45-Schnittstelle mit ver-
drillter Zweidrahtleitung (CAT5-Kabel, 8-pol mit RJ45 Verbindungstechnik). Als Physical Layer
wird 10BaseT bzw. 100BaseT verwendet.

Belegung RJ-45

Kontakt Signal Beschreibung

1 TD + Transmit +

2 TD - Transmit -

3 RD + Receive +

4 - Nicht belegt

5 - Nicht belegt

6 RD - Receive -

7 - Nicht belegt , .

3 ; Nicht belegt Abbildung 1: Buchse fiir RJ45

Grine LED (Link Status):

aus: keine Verbindung

an: Verbindung besteht
Gelbe LED (Activity, Kommunikation):

aus: keine Kommunikation

blinkt: Kommunikation lauft

4 9499 040 79318 vorlaufig
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2.2 Bedeutung der Anzeige-LEDs am Buskoppler

LED-Nr. |LED-Farbe [Funktion

us grin Segmentspannung 24V vorhanden

UM grin Haupteinspeisung 24V vorhanden
(z.Z1. nicht benutzt)

uB grin Kopplerspannung 24Vgk vorhanden

D1 rot AN: keine Verbindung zu PLC

BLINKT: Verbindung zu PLC (idle mode, s.u.)
AUS: Verbindung zu PLC (run mode, s.u.)

D2 rot BLINKT: Kommunikation zum Regler ist fehlerhaft
AUS: Kommunikation zum Regler ist ok

]
Abbildung 2: LED's

2.3 Forcing
Physikalische Ein- /Ausgénge

Alle physikalischen Ein- und Ausgéange kénnen Uber Ethernet Uberschrieben werden (konfigu-
rierbar). Damit ist es z. B. mdglich, den Istwert Gber Remote 1/O (z. B. vario I1/O-System) zu er-
fassen und Uber den Bus vorzugeben.

2.4 Fail-safe

Bei Busfehlern oder PLC Idle-mode (s. u.) arbeitet das Gerat nach folgenden Regeln:
e geforcte analoge Eingénge werden auf FAIL gesetzt

o geforcte digitale Eingange werden auf null gesetzt

e geforcte Ausgénge werden auf null gesetzt

2.5 Run/Idle Mode, Zustande RUN und IDLE

Der EtherNet/IP Buskoppler unterstitzt die Auswertung der RUN / IDLE Meldung via 32-bit
Header gemaB CIP Spezifikation (Common Industrial Protocol Specification, Edition 2.1, Chap-
ter 3-6.5).

Daraus folgt, dass von der PLC geschriebene Daten erst im Zustand RUN in den Regler Uber-
nommen werden. Beim Wechsel in den Zustand IDLE wird das Fail-safe Verhalten (s.o.) akti-
viert.

vorlaufig 9499 040 79318 5
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3. Kommunikation (iber Ethernet

3.1 Physical Layer
Als Physical Layer wird 10BaseT bzw. 100BaseT (std. IEEE 802.3) verwendet.

3.2 Data Link Layer Ethernet / MAC-ID

Ethernet transportiert Ethernet Pakete von einem Sender zu einem oder mehreren Empféngern
ohne Quittung und ohne Wiederholung von verlorenen Paketen.

Sender und Empfénger von Ethernet Paketen werden Gber die MAC-ID adressiert. Die MAC-ID
ist ein 6 Byte groBer Ident Code, der eindeutig, d.h. fir jedes Ethernet Gerat weltweit unter-
schiedlich ist. Die MAC-ID besteht aus zwei Teilen. Der erste Teil, d.h. die ersten 3 Byte, ist eine
Herstellerkennung. Die Firma PMA GmbH verwendet die Kennung 00 OE OD. Die nachsten 3
Byte werden durch den Hersteller vergeben und entsprechen einer Seriennummer, sie sind ein-
deutig. Die MAC-ID kann zum Beispiel fiir das BOOTP Protokoll zum Einstellen der IP-Adresse
verwendet werden. Daflr wird ein Telegramm zum entsprechenden Knoten geschickt, der die
Informationen wie Name oder IP-Adresse beinhaltet.

3.3 Network Layer IP

Die Grundlage der Datenkommunikation ist das Internet Protokoll (IP). IP transportiert Da-
tagramme von einem Teilnehmer zu einem anderen Teilnehmer im gleichen oder in einem ande-
ren Netz und kimmert sich dabei um das Adress-Management (Finden und Zuordnen der MAC-
IDs), die Segmentierung und die Pfadsuche (Routing).

3.4 Transport Layer

Das auf IP aufsetzende Transmission Control Protocol TCP ist ein verbindungs-orientiertes
Transport-Protokoll. Es umfasst Fehlererkennungs- und -behandlungsmechanismen. Verloren-
gegangene Telegramme werden wiederholt.

UDP ist ein verbindungsloses Transport-Protokoll. Es gibt keine Kontrollmechanismen beim
Datenaustausch zwischen Sender und Empfanger. Dadurch resultiert eine schnellere Verarbei-
tungsgeschwindigkeit als zum Beispiel beim TCP. Eine Priifung, ob das Telegramm angekom-
men ist, muss vom Ubergeordneten Protokoll durchgefiihrt werden.

3.5 Application Layer EtherNet/IP

EtherNet/IP (EtherNet / Industrial Protocol) ist ein industrielles Kommunikationssystem fiir den
Austausch von Anwendungsinformationen auf der Basis des CIP (Common Industrial Protocol).
EtherNet/IP verwendet Standardtechniken von Ethernet und TCP/IP, um CIP-Objekte zu trans-
portieren. EtherNet/IP unterstitzt ein Produzent / Konsument (producer / consumer) — Modell fur
den Datenaustausch. Das Produzent / Konsument — Modell ermdéglicht den Transport von An-
wendungsdaten zwischen einem sendenden Gerat (Produzent) und vielen Empféngern (Kon-
sumenten), ohne die Anforderung, dass an viele Zieladressen mehrfach gesendet werden muss
(unter Verwendung der IP Multicast — Technik). Mehr Details finden sich in dem Dokument: ,, The
CIP Network Library, Volume 2, EtherNet/IP Adaption of CIP*.

6 9499 040 79318 vorlaufig
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3.6 IP-Adresse des KS vario Systems liber BootP Protokoll

Es besteht die Méglichkeit, die IP-Adresse und Subnetzmaske mit dem BootP Protokoll anzufor-
dern. Nach dem Spannungseinschalten wird das BootP Protokoll immer dann ausgesendet,
wenn keine eigene IP-Adresse bekannt ist. Bekannt sein heiBt, dass diese |IP-Adresse Uber das
Engineering Tool ,BlueControl® vorgegeben wurde.

Hinweis: Ist eine IP-Adresse bekannt, erfolgt KEIN BootP nach PowerOn !

Siehe auch Kapitel 5, Seite 11: Steuerungskommunikation, am Beispiel Rockwell (RSLogix
5000).

3.7 IP-Adresse des KS vario Systems liber Engineering Tool ,,BlueControl®*

Die IP-Adresse (4 Byte) mit der Subnetzmaske (4 Byte) kann (ber das BlueControl® - Tool in
den KS vario eingetragen werden, der diese Information an den Buskoppler wahrend der Initiali-
sierung ubertragt. Wird die IP-Adresse Uber das Tool als ,0.0.0.0“ vorgegeben, so erkennt der
Buskoppler dies als ungultige Adresse und die Adressanforderung tber BootP wird aktiviert.

i=| Parametrierung - KSvario EIP-1.bct
By W, By ?‘. Er ]Parametlie;ung j
[Kanal -] Kiirzel | Bezeichnung \Wert ' Bereich
- IF | Schnittstelle
By Auberleiter 1 4|
Ry Aubenleiter 2 Bus.... | Typ des Feldbusses | 2: Ethernet
Hy Aubenleiter 3 Addr | Adresse
=-( Gerat biud | Feldbus
% Allgemein Py |
% Schnittstelle C dE y [ms]
R Digitale Eingange dELY | Antworlverzogenung [ms]
ﬁ"% Externe TK IPadr | IP-Adiesse 10000
=] Kanaldaten IPSub | Subnetzmaske | 255.255.255.0
®y Fegler
% Eingange w| | P-Add: | Adresse fuir Panel Schnittst.. | 1 1..247
<] B | » P.bé... | Baudrate der Panel Schnitt... | 2: 9600 Baud

Abbildung 3: Die Parametrierung der IP Adresse und der Subnetzmaske des KS vario.

vorlaufig 9499 040 79318 7
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4. Adressierung im EtherNet/IP Buskoppler

4.1 Datenzugriff via Cache-Speicher im Buskoppler

Beliebige Prozessdaten und Parameter kénnen mit dem BlueControl® Tool im KS vario selektiert
werden. Diese Daten werden standig im Cache-Speicher des Buskopplers aktualisiert und um-
fassen einen maximalen Datenbereich von jeweils 1080 Worddaten im Write-Cache (Schreibbe-
reich) und Read-Cache (Lesebereich).

4.1.1. Definition der zu iibertragenden Werte im Engineering Tool ,,BlueControl®“
Im BlueControl® lassen sich die zu lesenden und zu schreibenden Daten auf 2 Arten auswéhlen:

¢ Bis zu maximal 120 beliebige Parameter und Prozessdaten von beliebigen Kanalen zum Schrei-
ben, sowie maximal 120 zum Lesen. Die Positionierung bestimmt die Reihenfolge in der Uber-
tragung.

e Zusétzlich oder alternativ kdnnen - fir alle Kanéle gemeinsam - bis zu jeweils 32 beliebige Pa-
rameter und Prozessdaten ausgewahlt werden. So kénnen mit der Auswahl einer Date z. B. die
Istwerte von allen Kanalen (max. 30) Ubertragen werden. Ingesamt kénnen somit bis zu 960
Schreib- und 960 Lesedaten definiert werden (32 Daten x 30 Kanéle).

Diese ausgewahlten Daten (maximal 1080 Schreib- und 1080 Lesedaten) stehen im Buskoppler
als Cache-Speicher in der im BlueControl® definierten Reihenfolge zur Verfligung. Die jeweiligen
Indizes bzw. Offsets der einzelnen Daten werden iiber das BlueControl® - Tool angezeigt bzw.
kénnen ausgedruckt werden.

4.1.2. Aufbau und Zugriff auf den Daten-Cache im EtherNet/IP-Buskoppler
Die grundsétzliche Struktur von Write- und Read-Cache ist identisch und sieht wie folgt aus:

Cache-Index Inhalt

1 beliebige Daten von beliebigen Kanélen

bis max.120

ab max. 121 ausgewahlte Daten (fur alle Kanéle identisch):

alle Daten Kanal 1
alle Daten Kanal 2

éile Daten Kanal 30

bis max. 1080

Hinweis: Cache-Daten werden, unabhangig von der internen Verarbeitung (INT / REAL),
immer im 16-bit (Word) Format lGibertragen (REAL als konvertierte FixPoint1).

Limitierung durch EtherNet/IP Protokoll:

Bedingt durch die maximale ,,Connection Size“ (502 Byte) des CIP Forward_Open Befehls
kénnen mit einer EtherNet/IP Verbindung (Session) maximal 250 ,,Busdaten (lesen)“ und
248 ,Busdaten (schreiben)“ aus dem Cache ubertragen werden. D.h. Cache-Daten mit
groBeren Indizes werden nicht libertragen !

8 9499 040 79318 vorlaufig



KSvario EtherNet / IP Schnittstellenbeschreibung

[:Z| Busdaten (schreiben) - KSvario EIP-1.bct

B ¥y By | Ny | B2

|.F anal 2

=[] KS wario -
=] Parameter
=1 System
B Aulenleiter 1
2 Aulenleiter 2
gt Aubenleiter 3

=] Getét
g Allgemein
E"" Externe TK L
=] Kanaldaten X T+
& Regler Mr.  Kirzel  Bezeichnung Kanal | Offget
&* Parametersatz 2 1/5P Solwert 1 0
& Einginge 3[SF |Solwert Bk
& Sollwert g 3 Yman | Manuelle Stellgroenvorgabe 1 2
| & Grenzwerte 4 Yman | Manuelle Stellgraenvorgabe 2 |3
B3 Elgnale 5 !
=-{_] System £
g* Digitale Eingange 7
g% Digitale Ausginge A
=] Ausgange Sl
& Digitale Ausgange 0
~g7* Status analog 1l
ﬂ"‘ Heizatron ﬂ )

Abbildung 4: Beispielhaft erfolgt hier die Konfiguration von 4 Daten (je 16 Bit) als Empfangsdaten.

=|Busdaten (lesen) - KSvario EIP-1_bct

E R ® | =
||r anal 2 L]
=I-[8] KS wvario Al
=] Parameter
=] System

£ Aulenleiter 1

g Aubenleiter 2

£t AuPerleiter 3
=] Gerat

g Allgemein

& Exteme TK L
=] Kanaldaten ses O o

& Regler K -

8¢ Parametersatz 2 Nr.  Kiirzel  Bezeichnung Kanal | Offset

s 1PV MeBwert INP1 1 0
£ Eingdnge 2 Py | Mebwert INF2 2 B!
E g?f::t:erte - | Mefwert INF3 3 [2
=-{_ Signale

= Systemn

&* Digitale Eingange

£P* Digitale Ausgdnge
=] Ausgange

E"’ Digitale Ausgange

£P* Status analog

A Heizstenm :J

2

- o |0~ oo | g

— |

Abbildung 5: Hier ist beispielhaft die Konfiguration von 3 Daten als Sendedaten gezeigt.

vorlaufig 9499 040 79318 9
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4.2 Erlauterung der Datendarstellung im KS vario

Ubertragbare Werte:

Integer: -30000 ... +32000 (Auflésung: +/-1)

Fix Point 1:  -3000.0 ...+3200.0 (Auflésung: +/- 0,1)
Float: -1.0 E+037...+1.0 E+037 (Auflésung: +/- 1.4E-045)
Folgende Sonderwerte sind bei der Ubertragung im Integerformat definiert:
-31000 Fail-Signal (z. B. bei offenem Eingang)

-32000 Die Funktion ist abgeschaltet.

-32500 ungultiger Cache-Wert (nicht konfiguriert)

Hinweis: Statt des Wertes ,-32500“ kann auch die ,,0“ erscheinen, wenn die Anzahl der Emp-
fangsdaten ,Busdaten(schreiben)® gréBer ist als die Anzahl der Sendedaten ,Busdaten (lesen)®.

4.3 Zugriff via Explicit Messaging

Die Daten (-Objekte) des KS vario sind in der Parametertabelle (9499-040-72918) beschrieben.
Der selektive Zugriff auf ein einzelnes Objekt erfolgt Uber die CIP spezifische Adressierung mit
JKlasse, Instanz, Attribute®. Die mit BlueControl® generierbare Downloadliste liefert die Adress-
zuordnung der im Engineering verwendeten Daten (-Objekte).

Die Realisierung des ,Explicit Message® Zugriffs ist abhéangig von der verwendeten PLC Pro-
grammierumgebung (z. B. ,MSG Command“ bei Rockwell RSLogix 5000) und wird hier nicht
naher beschrieben.

10 9499 040 79318 vorlaufig
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5. Steuerungskommunikation, am Beispiel Rockwell (RSLogix 5000)
Quickstart flir die Kommunikation mit einer Steuerung

5.1 IP Adressvergabe via BootP

Wenn keine giiltige IP-Adresse in BlueControl® eingestellt wurde (siehe Kapitel 3.7, Seite 7: IP-
Adresse des KS vario Systems {ber Engineering Tool ,BlueControl®), muss die Vergabe Uber
einen BootP Server erfolgen. Dazu eignet sich z. B. der Rockwell BootP/DHCP Server. Der
EtherNet/IP Buskoppler sendet hierzu zyklisch BootP Requests aus.

¥ BODTP/DHCP Server 2.3 = oy ] 54

File Tools Help

— Request Histary
Clear Higtory | Add to Relation List

[bir:mir: gec) | Tupe | Ethernet Address [MAL) | IP Address | Hosthame
4715 BOOTP  O0:0E:0C:03:00:00
4615 BOOTP  00:0E:00:03:00:00
4515 BOOTP  00:0E:0C:03:00:00
— Relation List

New || Delete || Ensble BODTF || Enable DHER | Disatle BEOGTR/DHEF |

Ethermet Address [MAL] | Type | IP Address | Hogtname | D ezcription |
— Statuz Entries——
Inable to service BOOTFP request from O0:0E:00:03: 00: 00 |VD of 256

Abbildung 6: Der BootP Server zeigt die zyklischen Requests (hier EtherNet/IP Buskoppler) mit der
zugehérigen MAC-ID an.

vorlaufig 9499 040 79318 11
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B5 BOOTP/DHCP Server 2.3

File Tools Help

I ] 31

— Request History
Clear Higtory | Add to Relation List

[hr:min:zec) | Tvpe | Ethemet Address [MAC) | 1P &ddress | Hastname
9:48:28 DHCP  00:08:7416:EF.7A
:48:24 DHCP  00:08:7416:EF:7A
845815 ROOTPE  OCeOF-00-0=:00-nr
e Bty X
G467
G457
Ethernet Address [MALC): Il]l]:l]E:l]D:l]3:|]l]:l]D
IPAddess: | 192 . 168 . 1 . 4
— Relatior
Mew Hostrame: I j
D escription:; I —
Ether | [ escription

Ok Cancel I

Statu:
(Unable to service DHCP reguest from 0008 74:16:EF:FA.

I

Entries
0 of 256

Abbildung 7: Durch Doppelklick (bzw. rechte Maustaste > Add to Relation List) auf die gewiinsch-
te MAC-ID gelangt man in den Eingabedialog. Hier wird die zugeordnete IP-Adresse eingegeben.

55 BOOTP/DHCP Server 2.3 I ] 5
File Tools Help
— Request Histary
Clear Hisgtary I Add to Relation List
hir:riin: zec] | Type | Ethernat Address [MALC) | IP Address | Haosthare
84915 BOOTP  OC:0E:0C:03:00:00 192.168.1.4
9:48:28 DHCP  OC:08:7416EF7A
4824 DHCP 000274 168:EF:7A
84815 BOOTP  0OC:0E:00:03:00:00
84715 EOOTP  0C:0E:00:03:00:00
4615 BEOOTP  0OC:0E:00:03:00:00
84515 BEOOTP  0C:0E:0C:03:00:00
— Relation List
New | Delste | Enable BOOTF | Enable DHCF | Disable BOOTR/DHCF |
Ethernet Address [MALC] | Type | IP Address | Hosthame | Description
00:0E:00:03:00:00 BOOTP 192.168.1.4
Statu Entrie:
(Ser\-’er socket eror on receive: restarting socket... ‘ ’71 of 256 ‘

Abbildung 8: Die Zuordnung kann anschlieBend in der Relation List verifiziert werden. (Der Rock-
well Server bietet die Méglichkeit der Speicherung der Zuordnungsliste.) Der nédchste BootP Re-
quest des Buskopplers wird gemaB der Einstellungen bedient (siehe Request History).

Wichtiq: Beim ndchsten PowerOff/On erfolgt wieder ein BootP Request, d. h. es muss ein BootP

Server parallel laufen !

Alternative (Empfehlung): Dauerhafte Einstellung der IP-Adresse durch Konfiguration mit Blue-

Controf.

12 9499 040 79318
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5.2 Zuordnung / Zusammenstellung der Busdaten

Die fiir die Applikation notwendigen Sende- und Empfangsdaten sind mit BlueControl® leicht zu-
sammenzustellen (siehe Kapitel 4.1.1, Seite 8: Definition der zu Ubertragenden Werte im Engi-

neering Tool ,BlueControl®).

it Bedienung - KSvano EIP-1.bct

Kanal 1

Kanal 3

Kanal2

=iUbersicht

uuuuuuuuuuuuuuuuuu

2001

200.2

Intemer Sollwert

0.00

0.00 2340

E ffektiver Sollwert
Regelabweichung

0.00

0.00 |234.0

(I

Stellgriife

-100.0

Handbetrieb
2. Sollwert

000 |00

Regler aus

Boost
Gradient aktiv

oo
) o] ]

Anfahrschaltung akhiv

. L
O O
O
O
[

I

Alle Kanale Automatik
Alle Kanale ausschalten

T P

Callersmet

o mbi derbme

4]

PC I..... Gerat

Abbildung 9: Nach Setzen der Werte 1200, 1100, 1000 in der PLC und dem Wechsel in den Zustand
RUN (run mode) erscheinen die Sollwerte auch in BlueControl®. Siehe dazu die Abbildung 10, Seite
13. Allerdings nicht bei Kanal 3, da dieser am Eingang ein FAIL-Signal meldet.

Gerat

2 Bedienung - KSvano EIP-1.bct

Kanall

Kanal2 = Kanal3 Kanal 4 -

=iUbersicht:

| stwert

2001

200.0

___Intener Sollwert

1200

110.0

2340

320.1

Effektiver Sallwert
Fegelabweichung

120.0 _
=

|234.0
- —

110.0

3201

-100.0

0.0

Handbetiieb
2 Sollwert

Fegler aus

Boost
Gradient aktiv

Antahrzchaltung aktiv

Alle Kanale Automatik
dlle Kanale ausschalten

12 mbs trbme © mlliromek

<J

twemle ki

PC .. |l.. Gerat

Abbildung 10: OnlineMode des BlueControl® Engineering-Tools

vorlaufig
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5.3 Konfiguration des Buskopplers in der PLC (mit RSLogix5000)

Der Buskoppler muss innerhalb des PLC-Projektes als neues Modul integriert und konfiguriert
werden. Eingetragen wird er unter dem Mendipunkt ,I/O Konfiguration®.

[=1-E5 Controller TestKSvarioENET
£ Controller Tags

i-[13 Controller Fault Handler
+-[73 Power-Up Handler

E—]a Tasks
=15 MainTask
. C& MainProgram
Abbildung 11: Zuerst muss unter (31 Unscheded Programs
,l/O-Configuration“ die zugehérige e o e
Ethernet-Bridge (hier 1788-ENBT) {3 Trends

s £1-£5] Data Types
ausgewdéhlt werden. Dann kann -G, UserDefned
durch einen rechte-Maus-Klick im ..&ﬁf N
Kontextmenii die Auswahl ,New i Ly Modkile-Defined

Module*” selektiert werden.

New Madule. .,
Cut Chrl+K
Yy Copy Chrl+C
Paste Chrly
Delete Del
Description Scanner Cross Reference  Chrl+E
Status
Module Fautt Properties

4] | i

Create a module

EIS Cantraller TestkKSwarioENET | |

Sl e
Select Module Type
-1 Controller Fault Handler

""" (1 Powser-Up Handler Tupe: IETHEHNET-MDDULE
-5 Tasks

B4 MainTask Typs | Description |
N E;_, MainProgram 1728-ENBT /A 1782 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pair Media ;I
:..71 Unscheduled Programs 1738-EWER A4 1788 104100 Mbps Ethernet Bridge w/Enhanced Web Services

155 Mation Groups 1734-AENF /A 1734 10/100 Mbps Ethemet Adapter, Fiber Media
L3 Ungrouped Axes 1734-AENT A8 1734 10/100 Mbps Ethernet Adapter, Twisted-Fair Media
..... £ Trends D rivelogixb?30 Ethemet ... 104100 Mbps Ethemet Port on Drivel ogix7 30
£-£5] Data Types E therMet/|P SoftLogix5800 EtherM et/IP

ETHERMET-MODULE  fieneric Ethernet Module
ETHERMET-PAMELVIENW Ethernet/IP Panshiew
FowerFlexs 700 Vector-2! ... PowerFlex 700 %ectar Drive [208/2400) via 20-COMM-E
P owerFlex 700 Vector-dl . PowerFles 700 % ector Diive [400/480) via 20-COMM-E
FowerFles 700 Vector-6l ... PowerFlex 700 ector Drive [G00Y] via 20-COMM-E
FowerFles F00-2000-E PowerFlex 700 Drive [208/240) via 20-COMM-E
PowerFlex 700-4000-E PowerFlex 700 Dirive [400/4800) wia 20-COMM-E

Cﬁ Strings

EL% Predefined

E@, Maodule-Defined

=5 I/O Configuration

: 1 7868-ENEBT A ScanEMET
-F FlexBus Local

.5 FlexBus Local? P owerFlex FO0-E000-E PowerFlex 700 Drive [E00Y) via 20-COMM-E LI
Shiow
\-"endor:IAII ﬂ ¥ Other ¥ Specialy 140 Select Al |
ird Analog = Diigital W Commurnication W Motion W Controller Clear All |

Descrigtion Scanner for EtheriMetiP ,TI B | Hel |
| Status 2
Mocule Fault
4 | il
R A

Abbildung 12: Danach erfolgt die Auswahl des ,,Generic Ethernet Module®. Unter diesem Modultyp
werden alle ,,nicht Rockwell“ Module eingetragen.
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Module Properties - ScanENET (ETHERNET-MODULE 1.1} B ﬂ

Type: ETHERMET-MODULE Genenc Ethemet bModule
“Wendar; Allen-Bradley
Parent: ScanEMET
sy Il — Connection Parameters
Azzembly :
Dezcription: ;I Instance: Size:
Input: | [125 = E2bi

AR [124 =] 32bin
(I F b:|Diata - DIMNT - ™ :
o oS I = J Caonfiguration: I I':I j [8-bit]

Addresz / Host Mame

% |P Address: I ; : ; Skatus | nput; I I_
£~ Host Mame: I Status Dutput:l

Cancel < Back Mext = | Finish = I Help

Abbildung 13: Es éffnet sich das ,,Module Properties“-Fenster, in dem die folgenden Eingaben
notwendig sind: Name, Comm-Format, IP-Address, Connection Parameters.

! Wichtig: Das Comm-Format auf Data — INT umstellen (16-bit)
(nach ,Finish* sind diese Einstellungen nicht mehr anderbar !!!).

Module Properties - ScanENET (ETHERMET-MODULE 1.1} ii

Type: ETHERMET-MODULE Genenc Ethemet Module
Yendor: Allen-Bradley
Parent: ScanEMET
Mame: IKS\r'aril:u_EK_lF' — Connection Parameters
Agzembly )
Descrption; [ d Instance: Size:
Iput: 100 [6 = nebi

5 I S [T [4 = nebi
C E k| Data - INT bt : .
o Ferma I =8 J Configuration: I'“:I2 IIj j [8-bit]

Addrezz / Host Name

' |P Address: I 192 168 . 1 . 4 Status |nput: I I
" Host Mame: I Statiz I:Iutput:l

Cancel | < Back | [eut = | Finizh »» I Help |

Abbildung 14: Die Anzahl der Daten (Input / Output Size) sollte den mit BlueControf® zusammen-
gestellten Werten entsprechen (Configuration Size: 0)! Hier bewusst NICHT erfolgt, damit spéter
einige Details besser sichtbar werden.

Weiterschalten mit ,,Next >“ (nicht ,,Finish >>*)!

Hinweis: Der Buskoppler benutzt keine Assembly Instanzen, da alles via BlueControl° quasi dy-
namisch eingestellt werden kann. Es miissen hier aber Werte eingegeben werden (hier 100, 101,
102 fiir herstellerspezifische Instanzen).
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Module Properties - ScanENET {ETHERNET-MODLILE 1.1} ] 5'

Requested Packet Interval [RPI): I | 2.03: mz  [1.0-3200.0 mg)
[ Inhibit Maodule

™ Major Fault On Contraller If Connection Failz Whils in Bun Mods
— Module Fault

Cancel | < Back | Mext = | Finizh = I Help |

Abbildung 15: Die RPI (Requested Packet Interval) — Einstellung bestimmt das Kommunikations-
Intervall zwischen PLC und Buskoppler. (Hinweis: Werte unter 100ms sind nicht sinnvoll.)

Hier existiert momentan (09/2005) ein Fehler in der Rockwell Software: Eingegebene Werte werden
immer auf die ndchst kleinere 2-er Potenz abgerundet! Das heiBt bei einer Einstellung von 500 er-
gibt sich real eine RPI von 256ms !!!

E‘S Daka Twpes
L@ User-Defined
Eﬁ) Skrings
&L Predefined
- -l Module-Defined
-85 1/ Configuration
=¥ 1753-ENET/A ScanENET
S B = THER[ET-MODLULE K5y

Mew Module, .,

E!! FlexBus Local ﬂ
L-EM FlexBus Localz
FREREERES & cut Chrl
Copy Chrl4C
B Paste Chrl+y
Delete Del
Description
Status Cross Reference  Chr+E
Macule Fautt
| Properties

4 | i

Edit properties for selected component

Abbildung 16: Das neue Modul befindet sich unter dem Meniipunkt I/O Configuration. Qber das
Kontextmenii (rechte Maustaste) und Eigenschaften (,,Properties”) kommt man in die Ubersicht
des nédchsten Fensters. Hier kénnen die 1/0-Anzahl (Size) sowie die IP-Adresse kontrolliert und
modifiziert werden.
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il Module Properties - ScanENET {ETHERNET-MODLULE 1.1} EI

General | Eu:unneu:tiu:unl Module Infu:ul

Tupe: ETHERMET-MODULE Generic Ethernet kodule
Yendor: Allen-Bradley
Farent; ScanEMET
Mame: KSvarin BK_IP — Connection Parameters
Azzembly )
Descriphion: ;I Instance: Size:
Input: 100 B = (16bi
R [4 = nebig
C F E|Data - [MT . T :
il I B J Configuration; I'“:I2 IEI ZII [E-bit]
Addregs / Host Mame
' |P Address: | 192 . 168 . 1 . 4 Status Hput: | |
" Host Name: I Slatis Dutput:l

Status: Offline Ok I Cancel | Apply | Help |

Abbildung 17: Ubersicht iiber die aktuellen Einstellungen, mit Anderungsméglichkeit! (Beachte:
das Comm-Fomat kann nicht mehr geédndert werden!) Die RPI kann unter ,,Connection“ geédndert
werden.

5.4 Test der Konfiguration des Buskopplers in der PLC (mit RSLogix5000)

Zum Debuggen und Testen kann nach dem Download des modifizierten Programms Uber die
Controller Tags auf die Daten zugegriffen werden.

(=15 Controller TestkSvaricEMET Scope: ITestKSvariDENET[c j Show: |5th Al
FB Controller Tags IT aq Name o el

W ||k Svario_BFK_IF:C

B85 Tasks [FH-ESwario_BK_IF:
=58 MainTask [F[-KSwario_BFk_|F:0
Cﬂ; MainProgranm [+-Local:l
‘[ Unscheduled Programs [+-Lacal:0

[+H-Lozal|
[+-Localz:0

Abbildung 18: Nach dem Programm Download und Doppelklick auf die Controller Tags ergibt sich
bei der Auswahl von ,,Monitor Tags*“ das folgende Bild mit den zuvor konfigurierten Input (I) und
Output (O) Daten:
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ntroller Tags - TestKSvarioENET{controller) =101 x|
Scope: ITestKSvariDENET[c 'I Show: IShDW all 'I Sart: ITag Hame 'I
Tag Mame & | Walue € | Force Mask | Style Tupe 1=
[+H-KSwvario_BK_IF:C Je it el AB:ETHERMET_
[=-KSwarnio_BK_IF:I {aead {avad AB.ETHERMET_
E-KSvario_BK_lF':I.Data Eomal {... 1 | Decimal IMT[E]
[H-KSvario_BE_IP:].Diata[0] 0 Decimal INT
[+-KSvario_BE_IP:.Data[1] 0 Decimal INT
[H-kSvario BE_IP:|.Data[2] 0 Decimal IMT
[+]-KSvario_BE_IP:.Datal3] 0 Decimal INT
[H-kSwario BE_IP:|.Data[4] 0 Decimal IMT
[+]-KSvario_BE_IP:.Datal5] 0 Decimal INT
[=-KSwario_BK_IF:0 {ovad {avad AB.ETHERMET_

» [=-KSvario_BF_IP:0.0 ata ool {...1 | Decimal IMT[4]
[#-KSvario_BE_IP:0.Datal0] 0 Decimal INT
[+-KSvario_BK_IP:0.Data[1] 0 Decimal INT
[#-KSvario_BE_IP:0.Datal2] 0 Decimal INT
[+]-KSvaro_BFK_IP:0.Data[3] 0 Decimal IMNT

[+-Lacall Tyl ) AB:1734 AVE_8
[+H-LacalO Je) ) AB1734 AVE_B
[H-Lacalz] found I AB:1734 AVE_8
[H-Lacalz:0 Y ) AB: 1734 AVE_B

|4 [ ¥ ]\ Monitor Tags A Edit Tags [ | | _PD

Abbildung 19: Ubersicht Monitor Tags iiber die I/O-Daten (Offline-Mode)

# Controller Tags - TestKSvarioENET(controller) =10l x|
Scope: ITestKSvalioENET[c 'I Show: IShUW Al 'l Sat: ITag Name 'I
Tag Hame & | Walue * | Force Mask | Style Type =)
[#-KSwvario_BK_IP:C e T AB:ETHERMET_
[=-KSwario BE_IF:| Ly oy AB:ETHERMET_
E-KSvario_BK_IF':I.Data il {...1 | Decimal INTIE]
[+-KSwvario_BK_IF:1.D ata0] 200 Decimal INT
[+-KSwanio_BK_IF:1.Data[1] 2002 Decimal INT
[+-KSwvario_BEK_IF:1.Datal2] -31000 Decimal INT
[+-KSwanio_BK_IF:1.Data[3] -32500 Decirnal INT
[+-KSwario_BK_IP:.D ata[4] -32500 Decimal INT
[H-k.Swano_BE_IP:1.Datal5] -32Z500 Decimal INT
[=]-KSwario_BK_IP:D sy fiiman) AB:ETHERMET_

3 [=-KSwvario_BE_IP:0.Data R {...1 Decimal INT[4]
[+-KSwano_BK_IP:0.Dratal0] i} Decimal INT
[+-KSwario_BK_IP:0 Data[1] 0 Decimal INT
[+-KSwano_BFK_IP:0.Datal2] i} Decimal INT
[+]-KSwario_BE_IP:0 D atal3] i} Decimal INT

[H-Locall ot ann AB:1794_aVE_B
[F-LocalO et Ry AB:1794_AVE_B
[#-Localzl R Tk AB:1794 AVE_B
[H-Localz0 S f sl AB:1794_AVE_B

|4 [ * |\ Monitor Tags £ Edit Tags /[ KA | _'I_‘A

Abbildung 20: Im Online Mode (PLC: Idle) werden bereits die Input-Daten zyklisch gelesen. Data[0]
und Data[1] (2001/2002) liefern die Fixpoint — Werte von Input 1 und 2 mit 200,1 bzw. 200,2 !

Data[2] liefert —31000 fiir FAIL. Data[3] bis Data[5] liefern —32500, da hier im Cache nichts definiert
wurde (undefined Entry).
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# Controller Tags - TestKSvarioENET(controller) =1ol=l
Scope: ITestKSvariDENET[cj Show: IShDW Al j St ITag M ame 'I
Tag Mame o | Walue € | Force Mask & | Shyle Type =
[#H-KSwario_ BK_IP:C LY ) ABETHERMET_
[=-KSwaria BE_IP:I etk Sy ABETHERMET_
E-KSvario_EK_lF':I.Data (BT {... 1| Decimal IMTI[E]
[#-KSvario_BE_IP:|.Datal0] 2001 Decimal INT
[H-KSwario_BE_IP:1.Data[1] 2000 Decimal IMT
[H-KSwvario_BE_IP:l.Diatal2] -31000 Decimal INT
[#-KSvario_BE_IP:].Data[3] -32500 Decimal INT
[#-KSvario_BE_IP:|.Data[4] -32500 Decimal INT
[H-KSwario_BF_IP:l.Data[a] -32500 Decimal IMT
[=-KSvario_BK_IF:0 sk Sy ABETHERMET_
E-KSvarin_EK_lP:El.Data (BT {... 1| Decimal IMT[4]
[#-KSvario_BE_IP:0.Datal0] 1200 Decimal INT
[H-KSario_BE_IP:0.Data[1] 1100 Decimal IMT
[H-KSvaro_BF_IP:0.Datal2] 1000 Decimal INT
» [#-KSvario_BF_IP:0.Datal3] - 1] Decimal INT
[+-Locall ek ! AB:1794_AVE_8
[+-LocalO LY ) AB:1794_AVE_B
[+H-Lacalz etk Sy AB:1794_AVE_B
[+H-Localz0 = ) AB:1794_AVE_B
|4 [ ¥ |\ Monitor Tags A Edit Tags [ Il 4] | _DD

Abbildung 21: Wenn die zu schreibenden Werte (hier z. B. 120,0; 110,0; und 100,0 als Sollwerte)
eingegeben werden und die PLC auf RUN geschaltet wird (run mode), dann erfolgt auch die zykli-
sche Ubertragung der Schreib-Daten. Dies sieht man im BlueControl® OnlineMode, siehe
Abbildung 22, Seite 19.

edienung - KSvano EIP-1.bect

Gerat | Kanall =~ Kanal2 | Kanal3 Kanal 4 -

= Ubersicht; :
| stwaert 2001 200.0
Intemer Sollwert 1200 1100 234.0 3201
Effektiver Sollwert 1200 (110.0 [234.0 13201
Regelabweichung | | |- ]
Stellgrobe 1000 -100.0 0.0 0.0
Handbetrieb ] L] O ]
2. Sollwert
Regler aus
Boost
Gradient aktiv
Antahrechaltung aktiv
Alle K.andle Automatik
Alle Kanale ausschalten ;'

u|n R R

2 ks darbime ol amek vem =k

| J i

PC....Il. Gerat

Abbildung 22: BlueControl® OnlineMode
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